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Projetado para alto volume de producdo de anéis de tamanho Rosor " ]ﬁl
pequeno e médio com a automagdo mais rdpida em sua classe.

Seu design compacto foi concebido para atingir alta produtividade e facilidade na N
operagao. Alta velocidade, elevado volume de pegas trabalhadas e eficiente remogao

Torno CNC de Alta Velocidade ]ﬁ
|

ToueH

de cavacos sdo as tecnologias da FUJI comprovadas em campo. SCREEN

i1 Comparacao de tempo cavaco a cavaco

O uso de sistema gang tools reduz a um minimo absoluto o
espagamento entre as ferramentas, com o tempo de cavaco a
cavaco reduzido a aproximadamente 50% comparado com tornos
equipados com as torres mais rapidas disponiveis no mercado.
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3 Especificacdes para a linha FS4 ferramentas
Especificagdes da Maquina FS4-3100 FS4-3200
Capacidade maxima recomendada mm 2 100 x 60 260 X 65 EE Construgéo rigida baseada em analise CAE
Diametro do arvore mm 2100 @ 100 (incluindo barramento inclinado de 30° para um eficiente escoamento de cavacos)
z::;e;?;:::o do drvore LU 2252 i;i Um spindle altar[]ente rigido, de grande diémetrq, e barramento
Rotagao o 202000 04000 tipo “box way” sdo montados em uma base fundida extra forte,
P R 2 P
Motor principal o i ey com refqrgos tipo cqlme|a, com excelente caracteristicas Qe
Cureo 6ixo X - o o amortecimento de vibracdes. Essa estrutura reforgada resiste a
Curso 6ixo Z m 300 o0 usinagem pesada com as maiores velocidades possiveis.
Servo motor eixo X kw 1.6 1.6
Servo motor eixo Z kw 1.6 1.6
Disposicédo da Ferramenta Gang Tools Gang Tools
Placa pol 8 8
Comando CNC FANUC 21i-TB

Especificacoes do Robo

Tipo de robd L35-08S L67S e
Capacidade de carga kg 242 -
Controlador do rob6 FANUC 21i-TB

Peso e Dimensodes
Area Ocupada mm 1100 x 1675 1687 x 1230
Altura mm 2420 2085
Peso kg 2500 2300




FS4-3100

aaa

i Dispositivos periféricos

Parte traseira da maquina
* Transportador de cavacos

Tela tipo
touch-screen
Modelo de facil
. operagao
Parte interna perag

e | evantador

* Detector de auséncia de trabalho

Parte externa

® Levantador

* Reversor

* Dispositivo medigéo
e Calha de rejeicao

® Calha de controle da qualidade Y emp—

permite facil acesso
a area de trabalho.

* Deteccdo de trabalho

* Armazenagem de resultados A foto acima inclui opcionais.

111 Carregador L35-08S

Carregador CNC de alta velocidade que carrega e descarrega a pega em somente 2,5 segundos.

Placa do Carregador Especificacoes do Carregador

Modelo de carregador L.35-08S
i Capacidade de carregamento | 2kg + 2kg
Curso eixo A 385mm
-I_ Velocidade no eixo A 68m/min
Curso eixo B 204mm
Placa de Velocidade no eixo B 68m/min
carregamento com Placa Tipo copo
Fixagao pelo interno Fixagéo pelo externo castanhas, disponivel Tipo pino
tipo pino tipo copo para troca-rapida. Pneumética

FS4-3200 L67s Robs high speed tipo gantry

As garras padrdo do rob6 permitem mudanca rapida de setup (aplicacéo flexivel).
O rob6 pode até mesmo pegar pecas irregulares com firmeza e seguranca.

N
.
:
Especificacoes do Robd L67-S
Modelo do robd L67S
u Capacidade de carregamento 2kg + 2kg
Curso transversal 2560mm
Velocidade transversal 100m/min
Curso vertical 540mm
{ Velocidade vertical 100m/min
2 Placa Pneumética
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